Prof. Dr. Alfred Toth
Distributionsschemata vollstindiger Realitdten in der grofden Matrix

1. Die grof3e Matrix wurde von Bense (1975, S. 105) in die Semiotik einge-
fuhrt. Im Gegensatz zu Zeichenklassen und Realitatsthematiken, die aus Sub-
zeichen der kleinen Matrix (vgl. Bense 1975, S. 37) zusammengesetzt sind,
besteht jeder drei Zeichenbezilige der grofden Matrix aus Paaren von Dyaden
der Form

(x.y, a.b),

darin (a.b) das determinierende und (x.y) das determinierte Subzeichen ist,
weshalb man also auch schreiben kann

(x.y « a.b).
Zeichenklassen werden somit allgemein wie folgt definiert

ZKl = ((3x,a.b), (2.y,cd), (1.z,e.f)) mitx,y,z€ (1,2,3)und a..f € (1, 2, 3);
vgl. dazu auch zuletzt Toth (2026a-c).

2. Die Zeichenklassen vollstandiger Realitaten sind in der kleinen Matrix
ZKI(VM) = (3.1,2.1,1.1)

ZK1(VO) = (3.2,2.2,1.2)

ZKI(V]) = (3.3,2.3,1.3),

und die zugehorigen Trajekte sind

T(ZKI(VM))= (3.2,1.1] 2.1,1.1)

T(ZKI(VO)) = (3.2,2.2] 2.1,2.2)

T(ZKI(VI)) = (3.2,3.3] 2.1, 3.3).

Wir bilden sie nun auf die Zeichenklassen der grofden Matrix ab

ZK1 diff(VM) = ((3.3,1.1), (3.2, 1.1), (3.1, 1.1), (2.3, 1.1), (2.2, 1.1), (2.1,
1.1), (1.3, 1.1), (1.2, 1.1), (1.1, 1.1))

ZKI diff(VO) = ((3.3,2.2),(3.2,2.2), (3.1,2.2), (2.3,2.2), (2.2, 2.2), (2.1,
2.2),(1.3,2.2), (1.2, 2.2), (1.1, 2.2))

ZKIdiff(VD) = ((3.3,3.3), (3.2, 3.3), (3.1,3.3), (2.3,3.3), (2.2, 3.3), (2.1,
3.3), (1.3,3.3), (1.2, 3.3), (1.1, 3.3))

und bekommen folgende Teilfelder (vgl. Toth 2026d)



M () I
Qu 11 |Si 12 fLe 1.3 J1c 21 [In 22 [Sy 23|Rh 3.1 [Di 3.2[ar 3.3

04} Qu-0u||Qu-Si [Qu-Le |Qu-c||Qu-In Qu-Sy | Qu-Rh |Qu-Di ||Qu-Ar
T 1 12 19 13 1 21)|12 22011 23011 31 (1 32|11 33
S{|Si -Qu|Si-Si |Si-Le |Si -Ic ||Si-In [ Si -Sy |Si-Rh [Si -Di ||Si-Ar
14112 11 12 12 12 13 |12 21|12 2212 23]12 31 |12 3.2|l1.2 33

Lg|Le-Qu|fLe-Si |Le-Le |Le-Ic ||Le~In Le-Sy | Le-Rh |Le-Di [|Le-Ar
1311311 {13 12 113 1.3 |13 21|{13 2213 23|13 31 1332|)13 33

Ie||Ic -Qu [|IIc -Si |Ic-Le |Ic-Ic [1c-In Ic-Sy |Ic-Rh [Ic-Di ||Ic-Ar
21121 11 J121 12 |21 13 |21 21[§21 2221 232131 ]2132]21 33

In{}In-Qu [In=Si (In-Le |In-Ic [jIn-In In-Sy |In-Rh |In-Di [[In-Ar
02‘2 2211 12212 12213 |22 2122 22 |22 23 |2231 |2232 2233

Sy-Qu |Sy-Si |Sy-Le |Sy-Ic [Sy-In |Sy-Sy |Sy-Rh [sy-Di |sy-ar
242311 |231.2 (2313 [23 2123 22 |23 23[2331[2332 2333

RHIRh-Qu |Rh-Si |Rh-Le [Rh-Ic [Rh-In [Rh-Sy |Rh-Rh |Rh-Di |Rh-Ar
334 11 |31 1.2 |33 1.3 131 21 |31 22 [31 23|31 31 |31 32 |31 33

Di I0i -Qu |Di-Si [Di-Le |Di-Ic |Di-In [pi -Sy |Di-Rh |Di-Di |Di-Ar
32132 11 32 12 (3213 |32 21 |32 22 (32 23 |32 31 |32 32 |32 33

ArfAr-Qu |Ar-Si |Ar-Le |Ar-Ic |Ar-In JAr-Sy |Ar-Rh [Ar-Di |Ar-Ar
33133 11 3312 (3313 |33 21 |33 22 3323 |33 13 |33 32 33 33

Die Trajekte und das neue Distributionsschema sind:

T(ZKI diff(VM)) = ((3.1,3.1), (3.1,2.1), (3.1, 1.1), (2.1, 3.1), (2.1, 2.1), (2.1,
1.1), (1.1,3.1), (1.1, 2.1), (1.1, 1.1))

ZKIdiff(VO) =  ((3.2,3.2), (3.2, 2.2), (3.2,1.2),(2.2,3.2), (2.2, 2.2), (2.2,
1.2),(1.2,3.2), (1.2,2.2), (1.2, 1.2))
ZKI diff(VI) = ((3.3,3.3), (3.3,2.3), (3.3, 1.3), (2.3, 3.3), (2.3, 2.3), (2.3,

1.3), (1.3,3.3), (1.3,2.3), (1.3, 1.3))

M () I
Qu 11 |Si 12 |Le 1.3 JIc 21 [In 22 [Sy 23|Rh 3.1 [Di 3.2[ar 3.3

0 jQu-0ullQu-Si |Qu-Le |Quc ||Qu-In Qu-Sy [Qu-Rh [|Qu-Di ||Qu-Ar
MM 1 12 1113 i 21|11 2211 23 31|11 32|11 33

Sy |Si -QuffSi-Si [}si -Le |Si -Ic [|Si -In "Si -Sy |Si -Rh |Si -Di ||| Si -Ar

14112 1 2 12112 13 |12 21|12 2212 23|12 31 |12 32|12 33

Ld|Le-QulfLe-Si ffLe-Le [|Le-Ic ||Le~In Le -Sy || Le-Rh |Le-Di [JLe -Ar
1311311 {13 12 13 1.3 |13 21||13 22113 23[13 31 /1332 1333

Ie|{Ic -Quffifc -Si |Ic-Le |ic-Ic fl1c-In Ic-Sy flc-Rh [[Tc-Di ||Ic-Ar
29421 11 1121 12 (21 13 [21 21§21 22)21 23021 31 2132|[21 33

In{{In-Qu [in-Si |In-Le |In-Ic [iin-In In-Sy |In-Rh [In-Di |/In-Ar
o2.2 2211 212 (12213 |22 21§22 22§22 23 |22 31 2232} 2233

Sy-Qu |Sy-Si |[Sy-Le [|Sy-Ic [[Sy-In Jsy-Sy Sy-Rh |Sy-Di Sy-Ar|

2312311 |231.2 2313 (|23 2123 22 |23 2302331 |2332 2333

3134 11 ({31 1.2 |33 1.3 31 24§31 22 |31 23 [B1 31

R Rh-Qu"Rh-Si Rh-Le |Rh-Ic [Rh-In |Rh-Sy f]Rh-RA

Di-Le [Di-Ic |pi-In [pi -sy [0i-Rn
3213 |32 21 [B2 22 (32 23 |32 31

01 [|0i -Qu IDi -Si
32§32 11 B2 12

ArllAr-Qu |Ar-Si |Ar-Le [JAr-Ic |Ar-In ~Sy JAr-Rh
33[33 11 3312 |3313 |33 21 |33 22 B3 2333 13
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